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Estatica da Particula. Estatica dos corpos rigidos Centréides e Baricentros. Cineméatica das Particulas, Dindmica
das Particulas.
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OBJETIVOS GERAIS

Desenvolver no estudante de engenharia, a capacidade de analisar estruturas e movimento dos corpos. Analisar e aplicar na
solucédo dos problemas os principios basicos de estatica, cinematica e dindmica.

METODOLOGIA

Parte Tedrica: Exposicéo didatica com a participacdo dos alunos e apoiada no livro — texto adotado

Parte Préatica: Formulacéo de problemas, com processo de construgdo de um modelo matematico que incorpora
hipéteses fisicas e abordagens matematicas, proximas a situacdes comuns a Engenharia.

CRITERIO DE AVALIACAO

Exercicios selecionados propostos aos alunos. Testes sobre a matéria lecionada. Provas
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PROGRAMA

1. ESTATICA DA PARTICULA

1.1. — Introducéo. Sistemas de Unidades
1.2. — Forgas no Plano

1.3. — Forgas no espago

2. ESTATICA DOS CORPOS RIGIDOS

2.1. — Momento de uma for¢ca em relagdo a um ponto. Componentes Cartesianas

2.2. — Momento de uma for¢ca em relacdo a um eixo

2.3. — Redugdo de um sistema de forcas a uma forga e um binério

2.4. — Sistemas equivalentes de forcas

2.5. — Equilibrio dos corpos rigidos em duas dimensdes

2.6. — Equilibrio em trés dimensoes
3. CENTROIDES E BARICENTROS
3.1. — Centréides de areas e linhas

3.2. — Determinacéo de centroide por integracao

3.3. — Teoremas de Pappus - Guldin
3.4. — Cargas distribuidas sobre vigas

3.5. — Centroides de volumes e de corpos compostos

4. CINEMATICA DAS PARTICULAS

4.1. — Movimento retilineo dos pontos materiais

4.2. — Solucdo gréfica de problemas

4.3. — Movimento curvilineo de um ponto material

5. DINAMICA DAS PARTICULAS

5.1. — Segunda Lei de Newton. Qualidade de movimento

5.2. — Equagdes do movimento. Equilibrio dindmico

5.3. — Momento angular de um ponto material

5.4. — Movimento sob forca central. Lei da gravitacdo. Conservacdo do momento angular

5.5. — Principio do trabalho e energia. Aplicacoes, Poténcia e Rendimento

5.6. — Energia Potencial, conservacao de energia

5.7. — Principio de Impulso e quantidade de movimento

5.8. - Choque







